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Neuroniniai tinklai

Perceptron Model (Minsky-Papert in 1969)

https://towardsdatascience.com/types-of-neural-network-and-what-each-one-does-explained-d9b4cOed63al



Daugiasluoksnis perceptronas (MLP)

* Naudojama:
* Kompiuterineje regoje

Input layer Hidden layers Output layer

* Naturalios kalbos apdorojime
* Bazeé kitiems NT

https://towardsdatascience.com/types-of-neural-network-and-what-each-one-does-explained-d9b4cOed63al



Konvoliucinis neuroninis tinklas (CNN)

e Filtrai

* Filtras judg per groteles ir apskaiciuoja naujas
reiksmes. Sios naujos reikSmes gali atstovauti
paveikslélio kampus ar linijas.

* Naudojama
* Paveiksléliy klasifikavimui
* Kompiuterineje regoje

* Surasti charakteristikas / désningumus
paveiksléliuose

* Naudoja filtrus surasti duomeny charakteristikas
* Daugiausiai naudojama paveiksléliams

-1

0

1

-2

0

2

-1

-2 -

-1

0

1

0

0

Horizontal

-1

| =

Vertical

https://towardsdatascience.com/types-of-neural-network-and-what-each-one-does-explained-d9b4cOed63al




Rekurentinis neuroninis tinklas (RNN)

* Naudojama Output
* Naturalios kalbos apdorojime
e Akcijy birzos prognozavimui

. o Memory —f = —»
* Duomeny laike prognozavimui o

.J
* Naudoja ankstesnius rezultatus naujiems Input
rezultatams gauti

* Naudojama laike kintantiems duomenims

https://towardsdatascience.com/types-of-neural-network-and-what-each-one-does-explained-d9b4cOed63al



Input layer Hidden layer Output layer

Autoenkoderiai

“bottleneck”

* Naudojama didelius duomenuy
kiekius suspausti j mazesne
duomeny imt;.

https://towardsdatascience.com/types-of-neural-network-and-what-each-one-does-explained-d9b4cOed63al



Gilusis mokymas

* Gilusis mokymas yra masininio mokymo algoritmy klasé, kuris
naudoja daug sluoksniy, kad isskirty aukstesnio lygio pozymius is
jeéjimo duomeny. Pavyzdziui, paveiksly apdorojime zemesni sluoksniai
gali rasti briaunas, o aukstesni sluoksniai gali identifikuoti skaicius,

raides ar veidus paveiksle.
* Giliojo mokymo modeliai yra paremti dirbtiniais neuroniniais tinklais,
ypac konvoliuciniais neuroniniais tinklais (CNN)

e Zodis , gilusis” naudojamas nurodyti sluoksniy skai¢iui, per kuriuos
jeéjimo duomenys yra transformuojami.

https://en.wikipedia.org/wiki/Deep_learning



Gilusis mokymas masininiame mokyme

* Machine learning —
masininis mokymas MACHINE LEARNING

e Supervised learning — y
mokymas su mokytoju £

* Unsupervised learning — (\
mokymas be mokytojo DEEP

LEARNING

* Reinforcement learning —
mokymas pastiprinimu

* Deep learning — gilusis mokymas

https://www.synopsys.com/ai/what-is-reinforcement-
learning.html



Mokymas pastiprinimu

« Mokymo pastiprinimu uzdaviniuose yra agentas, tyrinéjantis
nezinomg aplinkg, kad pasiekty savo tikslg. Mokymas
pastiprinimu yra pagrjstas hipoteze, kad visi tikslai gali buti
aprasomi tiketino atlygio maksimizavimu.

 Pagrindiniai mokymo pastiprinimu elementai:

« Agentas ar mokinys
 Aplinka, su kuria agentas bendrauja

 Politika, kuria agentas seka savo veiksmuose
« Atlygio signalas, kurj agentas stebi pries imdamasis veiksmuy

https://www.synopsys.com/ai/what-is-reinforcement-learning.html
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